
2016 RoboCupJunior机器人世界杯比赛规则 

舞台表演评分表 

 

队伍名字_____________________________________国家_______________________________小学／中学 

 

评审员名字___________________________________ 

 

类别 高分的作品可能达到以下几点： 得分 

娱乐价值  机器人的动作不重复和/或多样的机器人表演 

 整个表演表明了一个有关联的，常见的主题 

 数字展示能够整合和/或完善表演 

 整个表演始终有吸引力 

 敢于使用舞台区域 

 机器人的动作和音乐紧密相联系 

只有机器人和两名表演人员可以在舞台上 

道具和布景不允许出现在舞台上 

/8 

创新性和原创性  机器人是队员制作的而不是套件 

 使用新的技术或者用以前从未见过的方式使用技术 

 使用不寻常的技术，例如不寻常的机械，电子或者电力系统 

/8 

表演质量  表演中机器人没有失误，如预期一样完成表演 

 自制的机器人服装完善了表演同时也吸引人 

 整场展出是一次美观，精湛的表演 

/8 

技术复杂程度  机器人的运动覆盖了整个场地区域 

 机器人之间的通讯 

 机器人做出了有难度的动作 

 数字展示与机器人之间的联系 

/8 

传感器和相互联系  使用传感器为表演添彩 

 使用新的传感器和/或用不同的方式使用 

 机器人之间的通讯完善了整场表演 

 人与机器人的联系（不是远程控制） 

 机器人与机器人的联系 

 使用带颜色带标记物（只限中学组） 

小学：在场地纸上沿线走的机器人不会有很高的加分 

中学：不允许使用场地纸或在舞台上使用线条 

/8 

   

扣分  每次不是计划内的人机接触：-3 

 重启：每次重启-3 

 超时：每超过十秒钟时间-3 

 在区域内：每次超出舞台边界-3 

违反觃则的队伍应被警告在第二次表演中不得再次违觃，同时在

评委的判断下酌情扣分。 

 

总分     /40 



2016 RoboCupJunior机器人世界杯比赛规则 

技术面试评分表 

 

队伍名字_____________________________________国家_______________________________小学／中学 

 

评审员名字___________________________________ 

 

队伍必须携带程序的备仹，机械和电子硬件的细节面试。否则这些项目不能评估 

类别 高分的作品可能达到以下几点 得分 

编程  使用适龄的编程语言 

 能够解释程序是如何运行的与硬件和软件之间的联系 

 写出了有创新性的编程解决方案 

 完善库文件 

 解释做出的决定和软件方面的仸何限制 

/8 

机械硬件  实现了可靠的机械系统 

 复杂的／创新性的机械系统 

 能够解释机械系统是如何工作的 

 已经被开发到非常精准的机械，或者关于复杂机械的解决方案 

 使用了恰当的执行器，队伍需要理解为什么选择使用这种执行

器 

/8 

电子硬件  电子设备是被改进的／自制的（符合其年龄） 

 理解电子设备是如何工作的 

 创新性的使用传感器／整合传感器 

 创新性的使用技术以便更好的完成表演（例如相机，速度控制

器／马达控制器，GPS，各种微控制器等） 

 解释做出的决定和电子设备方面的仸何限制 

/8 

通讯与内部联系  使用了有效的机器人通讯 

 理解通讯是如何发生的 

 完善通讯架构 

 使用传感器进行机器人间的互动，例如一个机器人跟着另一个

行走 

 使用传感器进行人与机器人的互动 

/6 

   

扣分（根据评委的判断

每项最多扣 15 分） 

 评委应认为作品是学生自己做出的 

 原创的机器人软件和硬件（没有使用以前比赛出现过的） 

 所有的队员都能够谈论机器人涉及的技术 

 

总分  /30 

 

 

推荐奖励：___________________________________ 注释：_________________________________________ 



2016 RoboCupJunior机器人世界杯比赛规则 

公开技术展示评分表 

 

队伍名字_____________________________________国家_______________________________小学／中学 

 

公开技术展示的目的是： 

 展示机器人的能力 

 解释机器人的各部分和关键能力 

 展示整个机器人的各部分是如何运行的 

 应集中在机器人开发的关键点，创新性和原创性方面 

 用高质量的展示向观众有效的表现技术能力 

 

展示和说明可能会涵盖的方面： 

 展示并说明运行机制是复杂的，有效的，克服了一定的困难或说明其可靠性和稳定性 

 成功的展示机器人与机器人间或机器人与人之间的互动（例如通过传感器或者通讯协议） 

 成功实现了软件算法 

 一个特定的原创的和创新性的子系统 

 仸何有趣的驱动装置以及是如何控制他们的 

 传感器的选择以及传感器在检测什么或与什么有联系。解释用于检测的算法 

 仸何使用的传感器的信号处理（例如模拟／数字／频域） 

 解释软件体系的开发过程 

 整个系统的集成（电子，软件，电子，机械） 

 仸何通讯机制确保机器人间的通讯是有效的同时可靠的 

 最大的一次挑战／困难以及如何克服的（例如提供足够的电量，可靠性，互动性） 

 仸何使用的反馈循环（例如使用传感器反馈） 

 

 

类别 得分 

展示的机器人技术是完全运转的 /15 

解释机器人的能力 /10 

清楚程序与展示质量 /5 

  

扣分  

总分 /30 

 

 

 

 

推荐奖励：___________________________________ 注释：_________________________________________ 


