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机器人舞蹈项目是由最初的表演性比赛发展成的正式比赛项目，它是一项具有极强观赏性和趣味性的比赛,是民俗文化与机器人学等高新技术结合的产物。比赛要求参赛机器人在有限的场地和时间内，配合音乐完成动作,由于要求机器人既要充分利用场地，又不能超时和越界，因此，舞蹈机器人集成了多学科前沿技术，它的设计涉及了机电一体化技术、检测和传感技术、精密机械加工和精密机械传动技术、现代化控制技术和管理技术、计算机程序控制技术等多个方面,是集成了多学科前沿技术的运动机器人的一种。为了让学生在制作过程中有更广阔的发挥和尝试的空间，比赛规则只对比赛时间和场地做出要求，而对程序控制机器人的重量、体积机启动控 制方式等都不加严格限制。整个研制过程，不仅使学生的才智得以发挥，能力得以施展，更重要的是，学生得到了实践锻炼，而且这种锻炼是全方位的,实践表明，机器人舞蹈是集素质教育、创新教育与技术研究相结合的一条重要途径。
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